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仕　　　様

型　　　式

テーブル寸法

テーブル高サ

ストローク

全　　　長

全　　　巾

全　　　高

リフト方式

　５０ Ｋｇ

５００　×２００ ＷＬ

６０～　３９０

３３０

５００

２５０

電　動　ボールネジ式
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ｍｍ

ｍｍ

ｍｍ

ｍｍ

ｍｍ

フットスイッチ

自　　　重 約　　２５　　　Ｋｇ

約　１０　秒

上昇端、下降端近接スイッチ付

マイコン制御（ベクトル制御）

塗装色（マンセル値）　

制 御 方 式

操 作 方 式

モ ー タ ー

均 等 荷 重

ＤＣ９０Ｖ，５０Ｗ

電　　　源

上 昇 時 間

約　１０　秒下 降 時 間

電源コード

フットスイッチ（ＵＰ・ＤＯＷＮ）

コード長さ　２ｍ

下限センサー

上限センサー

テーブルのズレ

ア
ン
カ
ー
穴
ピ
ッ
チ

２－φ１０．５

基板ＢＯＸ

１０Ｒ４／１３

最 大 使 用 頻 度

ＡＣ１００Ｖ、５０／６０ＨＺ

３ｍ

ＡＣ１００Ｖ

１０回／時

ＧＬＳＢ－５０－２００５

品　名

型　式

図面番号

２０２５年９月１７日 Ｂ－４
検　図 作　図 尺　度
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ゴールドリフター
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東正車輌株式会社


